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Актуальность проекта:
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Мой проект – это беспилотные автоматизированные 
дроны с машинным обучением, которые могут быстро 
находить людей и безопасно раскрывать преступления, 
реагировать на аварии в современном мире.

Рис. 4 Использование дронов 
полицией Рис. 5 Дрон DJI, пример существующих 

моделей

Рис. 6 Пример использование 
групп дронов



Цель работы:
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 Разработка прототипа системы беспилотных дронов, способных 
автоматически обнаруживать людей, помогать проводить анализ 

инцидентов, местности с помощью машинного обучения и 
способных применяться в системе беспилотной полиции.



Задачи работы:
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• Разработка модели дрона, включая подготовку и сборку микросхем, плат, датчиков, а 
также их взаимное подключение.

• Написание модели машинного обучения для автоматического обнаружения людей.
• Разработка веб-сайта с сервером для хранения, передачи и анализа данных, 

полученных с дрона, в реальном времени.
• Проведение тестирования всей системы с целью обеспечения ее эффективной работы и 

соответствия поставленным задачам.



Этапы проекта:
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1 стадия:(Модель)
● Построение корпуса частями и 

скрепление.
● Печать модели.
● Закупка материала.
● Подключение и соединение 

моторчиков и лучей 
● Подключение камеры и “гимбла” 

(подвес для камеры) также 
подключение датчиков.

● Установка микросхем в корпус.

2 стадия:(Разработка)
● Изучение структуры 

Машинного обучения.
● Написание кода для 

Машинного обучения.
● Создание системы машинного 

обучения для анализа 
информации на сервере.

● Написание сайта.

3 стадия:(Тесты)
● Тестирование всех систем
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Диаграмма Ганта
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Реализация: Стадия 1 
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Рис. 2 Чертежи разработанных моделей дронов 



Реализация: Стадия 1 
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Рис. 1 Крышка дрона 

Рис. 3 Основная модель дрона 

Рис. 3 Дно дрона 



Реализация: Стадия 1 
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Рис. 5 Основная сборка модель дрона 



Реализация: Стадия 2 
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● Начальный этап построения 
сайта 



Реализация: Стадия 2 
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● Написание эскиза модели 
машинного обучения  

● Написание эскиза модели 
сайта

● Настройка сервера



Реализация: Стадия 2 
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● Схема алгоритма работы 
кода
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● tensorflow
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Прогнозируемые результаты:

Рис. 7 Пример анализа видео и 
фотографий 

Рис. 8 Пример анализа видео и 
фотографий 

Рис. 7 Пример анализа видео и фотографий 



Тестирование: Стадия 3 
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● Из-за технических 
сложностей, было принято 
решение создать тестовый 
Дрон fpv.

Рис. 3  Вторая fpv модель дрона 



Дальнейшие развитие проекта:

● Интеграция очков Goggles для удаленного доступа к 
видеопотоку дронов, предоставляя информацию врачам и 
полиции о пострадавших.

● Возможность решения вопросов при дорожно-транспортных 
происшествиях и других инцидентах.

● Создание 3D-изображений местности для более точной 
навигации и анализа.

● Разработка возможности обнаружения сигналов спасателей с 
использованием звуковых датчиков, также подключение к 
системе SOS полиции.

● Создание 3-х видов дронов 

Рис. 9 Пример использования очков 

Рис. 10 Очки 
Goggles



Вывод:
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● Создан прототип системы дронов Sentlife обладающий 

возможностью полета в труднодоступных местах, возможностями 

беспилотной полиции.

● Получены навыки в разработке системы определения человека и 

построение системы автоматизированной беспилотной полиции.

● Получен опыт работы с моделями в среде “Компас 3Д”, с кодом в 

программе “VS Code” и других системах .
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