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Аннотация 

Получены новые знания и создана, с их учётом, истинная теория  движения Земли.  Установлена физическая сущность и определены параметры третьего движения -  орбитальной обкатки  Земли. Обосновано, что Земля, катится по орбите, делает один оборот в год вокруг своего центра, который перемещается ежегодно по орбите на расстояние, равное длине окружности фигуры Земли. Созданы методы и определено значение абсолютной угловой скорости вращения Земли. Установлены  общие законы движения   небесных тел, которыми являются Земля, Луна, планеты и их естественные и искусственные спутники.  Обосновано, что не учёт орбитальной обкатки Земли,  вызывает методическую ошибку астрономических  измерений. Показано, что в  результате этой ошибки существуют парадоксы и искажения в описании теории движения Земли, её основные параметры движения ошибочны,  неправильно объясняют   астрономические измерения, фундаментальные астрономические постоянные и физические явления, связанные с движением Земли, возникли заблуждения учёных. Приведены другие новые знания о движении  Земли. 
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Введение

Наука о движении Земли (ДЗ) формально появилась в XVI веке после публикации труда Н. Коперника: “Об обращении небесных сфер»” [1], в котором он впервые научно обосновал  ДЗ вокруг Солнца, до этого Земля считалась неподвижной, и полагали, что  Солнце и планеты обращаются вокруг Земли. Известно, что Солнце, повторяющее ДЗ,  имеет три кажущихся движения суточное, годовое и  третье, с периодом около 26000 лет.  Третье движение Солнца, это  ежегодное, поступательное,  перемещение по эклиптике в обратную сторону суточному  движению, на расстояние около 40000 км, равное длине окружности фигуры Земли. Третье движение Солнца наблюдают в день  весеннего равноденствия (ДВР), оно делает не полный круг относительно предыдущего  положения в этот день. Причём центр Солнца в ДВР принимают за текущее положение точки весеннего равноденствия (ТВР). 

 Коперник  тоже описал три  ДЗ, суточное, годовое и третье вращательное вокруг оси, проходящей через центр Земли перпендикулярно плоскости орбиты, противоположное второму с периодом один год [1]. Автором установлено, что кажущееся третье поступательное движение Солнца и  третье вращательное ДЗ Коперника есть составляющие одного третьего ДЗ,  названного  орбитальной обкаткой Земли (ООЗ). 

        Современная теория ДЗ не полностью отражает и искажает физическую сущность ДЗ. Это связано с тем, что она учитывает только два основных ДЗ, это суточное вращение Земли (СВЗ) и  орбитальное движение (ОДЗ) вокруг Солнца и  не учитывают третье ДЗ.  Автором на протяжении 46 лет,  в рамках личного увлечения, были проведены детальные исследования ДЗ,  с учётом ООЗ. На основании этих исследований  были получены новые знания о ДЗ и  создана новая концепция ДЗ [2,3, 4].            

       По теме ООЗ автором был сделан доклад в 2001 году на международной конференции. В 2003 году  сделан доклад: “Новая концепция движения Земли” на   Секции навигационных систем РАН, которую возглавлял тогда академик Черток Б. Е., доклад получил одобрение и рекомендован для публикации.  В 2013 году  был сделан доклад: “О третьем движении Земли и заблуждениях в фундаментальной науке, связанных с этим движением”, на  Нобелевском конгрессе - конференции,  представленный оргкомитетом как доклад претендента  на нобелевскую премию. Всего по теме ООЗ   изданы 3 книги, 18 статей, сделано 6 докладов.                                          

         Из-за не учёта ООЗ существуют парадоксы и искажения в описании теории ДЗ. Земля имеет два разных периода ОДЗ вокруг Солнца и две угловых скорости (УС) СВЗ, возникла методическая ошибка астрономических измерений [4, 5]. Неправильно, объясняют   астрономические измерения, фундаментальные астрономические постоянные и физические явления (ФЯ), связанные с ДЗ, возникли заблуждения учёных [4, 6, 7, 8].   

В данной статье перечислим новые знания о ДЗ, неизвестные современной науке, с комментариями и более подробным описанием ООЗ и УС СВЗ.

1. Перечень новых знаний о ДЗ

   1). Установлена физическая сущность, причины возникновения и дано многократное обоснование  ООЗ.  Выведены аналитические формулы для каждого параметра и определены значения, более 20, неизвестных ранее, параметров ДЗ. 

2). Обосновано, что Земля имеет одну УС вращения в пространстве, которая названа абсолютной УС, а два известных значения УС СВЗ являются ошибочными. Разработано 5 методов и проведён эксперимент по определению значения абсолютной УС вращения Земли в пространстве, которое составляет 7.290555·10-5 рад/с.  
3). Земля  подобна гироскопу, с вращающимся ротором, под действием возмущающих моментов возникает дрейф (УС) Земли и её оси, обосновано, что дрейф Земли является астрономической причиной глобального изменения климата, чередования всемирных потопов на Земле, признаки наступления очередного потопа уже заметны [4, 9]. 

4). Разработана стратегия создания научной базы для разработки системы управления ДЗ, выполнен первый пункт этой стратегии, создана истинная теория ДЗ [2, 3, 4, 10]. Создание системы управления ДЗ позволит поддерживать стабильность климата на Земле. Выполнять уклоняющие манёвры от столкновения Земли с крупными космическими объектами, и возвращаться в исходное положение на орбите. Изменять орбиту Земли и приближаться к Луне, Марсу и другим планетам для пополнения земных ресурсов и решения других стратегических задач. На первый взгляд эта проблема кажется фантастикой, наука знает примеры, когда фантастические идеи воплощались в реальность. 

5). Выведены уравнения траектории ДЗ относительно средней линии орбиты и получено их решение. Траектория ДЗ имеет вид колебаний относительно средней линии орбиты с амплитудой около 2.5∙106 км и периодом 27.3 суток.  Движение Луны вокруг Земли и вместе с ней вокруг Солнца является причиной изменения расстояния Земли от Солнца [4]. 

6). Получено  совместное решение динамических уравнений Эйлера, применительно к вращению Земли и кинематических уравнений УС по осям Земли.  Кинематические уравнения отличаются от аналогичных уравнений Эйлера тем, что в место УС прецессии, которая определяет третье движение Солнца вместе с ТВР по эклиптике вокруг Земли, учитывается УС вращательной составляющей ООЗ. А в место УС нутации, которая определяет изменение угла наклона  эклиптики к небесному экватору. Учитывается УС дрейфа Земли. Кроме того, учитываются УС нутаций по осям Земли. В результате решения систем уравнений получена формула для круговой частоты Земли и определено её значение, для параметров современного эллипсоида Земли,  которое составляет Ω = 2.44852∙10-7 рад/c, что соответствует периоду Т = 297 суток. Автору, неизвестно,  при каких параметрах эллипсоида Эйлер получил аналогичный период 305 суток.   Например, для эллипсоида Красовского, получим  Ω =2.44815∙10-7 рад/c, Т = 256 суток [11]. 

7). Выведены  формулы для анализа нутаций Земли и её оси, в зависимости от постоянных и периодических моментов сил,  действующих по горизонтальным осям Земли.  Задавая численные значения моментов сил,  можно определить  значения нутаций Земли и её оси. 

8). Установлены общие законы, справедливые для ДЗ,  Луны, планет и их естественных и искусственных спутников [3, 4, 12]. Заметим, что третий закон Кеплера для планет,  не действителен для Луны и других спутников. 

      Закон орбитального движения тел гласит: “Произведение квадрата линейной скорости тела на средний радиус его орбиты равно произведению постоянной тяготения на массу главного тела, вокруг которого происходит орбитальное движение тела”.  Главным телом является; для Земли и планет Солнце; для Луны Земля; для спутников их планеты 

Закон орбитальной обкатки (ОО). Автором обосновано, что ОО имеет Луна и планеты Солнечной системы [3, 4]. Например, впервые ОО Луны, с периодом 18.5 лет, обнаружил Метон Афинский, современные астрономы наблюдают ОО Луны в виде кажущегося,  ежемесячного перемещения лунных узлов на расстояние, равное длине окружности фигуры Луна, которое она проходит за один оборот вокруг своего центра при качении по орбите. 

 Закон ОО гласит: произведение УС ОО небесного тела вокруг своего центра  на средний радиус фигуры небесного тела, равно произведению, УС ОО небесного тела вокруг главного небесного тела на средний радиус орбиты небесного тела. Напомним, что в данном случае для планет главным небесным телом является Солнце, а для Луны Земля. 

     Закон удержания небесных тел, которыми являются Земля, Луна, планеты и их спутники.  Основу для этого закона  заложил Ньютон.   Закон удержания небесных тел гласит: Сила тяготения главного небесного тела равна по величине и противоположна по знаку  центробежной силе небесного тела, их сумма   равна нулю, в результате этого небесные тела удерживаются на своих орбитах”. 

9). Установлена методическая ошибка астрономических измерений, выполняемых  с  поверхности Земли, она возникла из-за не  учёта ООЗ. Дано многократное обоснование методической  ошибки [4, 5]. 

В публикациях автора описаны и другие новые знания о ДЗ и  в других областях науки. В рамках статьи, из  указанных новых знаний о ДЗ, более подробно рассмотрим 1) и 2) пункты. 

2. Описание,  определение параметров и обоснование ООЗ 

2.1 Описание сущности ООЗ

Сущность ООЗ представляет собой качение Земли, как шара, по орбите в обратную сторону  ОДЗ вокруг Солнца. ООЗ можно разложить на два движения, вращательное ДЗ вокруг оси ОО, которая проходит через её  центр   перпендикулярно плоскости орбиты,  и поступательное движение центра   Земли при качении по орбите вокруг Солнца [2, 4, 13].  За один год, при качении, Земля делает один оборот вокруг оси ОО, это вращательная составляющая ООЗ, которую описал Коперник [1].  При этом центр  Земли ежегодно перемещается по орбите, относительно предыдущего положения, это поступательная составляющая ООЗ, она наблюдается в ДВР  в виде третьего движения Солнца. Земля в результате ОО, ежегодно перемещается по орбите  на расстояние, равное длине окружности фигуры Земли.  Тем самым Земля делает не полный оборот по орбите,  а земному наблюдателю кажется, что Солнце переместилось по эклиптике и сделало не полный оборот. 

Причиной возникновения ООЗ является различие линейных скоростей диаметрально противоположных точек на поверхности Земли относительно её центра фигуры, при ДЗ вокруг Солнца. Различие скоростей этих точек возникает из-за разности их расстояний от Солнца, равной длине диаметра фигуры Земли. Дано обоснование причины возникновения ООЗ на основе механики кругового движения твёрдых тел [2, 4].   

2.2. Определение параметров ООЗ

 В публикациях [2 - 4] выведены формулы и  определены значения параметров ООЗ, приведём основные из них  с краткими комментариями. При вычислении значений параметров были приняты следующие известные исходные данные: средний радиус орбиты Земли, R1 = 1.5∙108 км; средний радиус фигуры Земли, r1 = 6371 км;  средняя линейная скорость ДЗ вокруг Солнца, V1 = 30 км/c; угол между плоскостями орбиты и экватора Земли, 
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= -23(26’21”; продолжительность тропического года, ТТ = 31556926 с; 2∙π = 6.283185.  При необходимости, значения исходных параметров можно принять с более точным приближением.

      1). Поступательная составляющая УС ООЗ по орбите, 
[image: image2.wmf]1

ψ

&

= –   0.85∙10-11 рад/c,  период 23424.3 года.  Формула для её определения. 
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= – V1·r1/(R12  – r12). Знак минус в этой и последующих формулах означает, что ООЗ происходит в обратную сторону  ОДЗ. 

2). УС ООЗ вокруг оси ОО, 
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= – 2∙10-7 рад/c, это вращательная составляющая, соответствует периоду 1 год. Формула для её определения. 
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= – V1·R1/(R12 – r12).  Эта УС  не учитывается при астрономических измерениях, поэтому проявляет себя в виде  методической ошибки, например, разность УС СВЗ относительно Солнца и звёзд равна УС 
[image: image6.wmf]1

c

&

= – 2∙10-7 рад/c. 

 3). Линейная скорость ООЗ вокруг Солнца, V10 = 1.275 м/c. Формула для её определения V10 = – V1·r1·R1/(R12 – r12).    Эта скорость тоже не учитывается при астрономических измерениях, поэтому у всех спутников, за каждый оборот, изменяется  время  своих периодов при выходе из тени своей планеты [4]. 

        4). УС  ОДЗ вокруг Солнца, 
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= 2∙10-7 рад/c, соответствует периоду 1 год.  Формула для её определения, 
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= V1/R1. Эта  формула известна, она  приведена для сравнения с УС  
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      5). Переносная угловая скорость (УС) вращения поверхности Земли, при       ДЗ вокруг Солнца, ΩП   = 0.  Формула для её определения ΩП =
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.  Эта УС создаёт состояние покоя на поверхности Земли, не ощущаем ДЗ со скоростью около 30 км/с. 

      6). Окружная линейная скорость поверхности Земли, при ДЗ вокруг Солнца,V = 0 Формула для её определения V = ΩП∙R1 = 0.  Напомним, что окружная линейная скорость СВЗ имеет максимальное значение на экваторе, 465.1 м/c. Эта скорость объясняет нулевой результат опыта Майкельсона, который является истинным [4].
7). Вертикальная составляющая УС ООЗ, её вектор, с началом в центре Солнца, перпендикулярен  плоскости орбитального экватора, 
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= – 0.78∙10-11 рад/с, период 25526.5 года. Плоскость орбитального экватора проходит через центр Солнца параллельно плоскости экватора Земли. Формула для её определения. 
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1/(R12 – r12).

       8). Горизонтальная    составляющая   УС  ООЗ, её вектор с началом в центре   Солнца, лежит в плоскости орбитального экватора, 
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=  0.34∙10-11 рад/c. Формула для её определения.
[image: image16.wmf]12

ψ

&

 = – V1·r1·sin
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9). Проекции вектора УС 
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 на направления горизонтальных осей Земли, которые изменяют своё направление относительно этого вектора с периодом один год.   Эта УС вызывает   колебания центра Земли относительно горизонтальных осей с периодом в один год и амплитудой  
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= 20”.3 в год.    Формула для её определения.  
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·t,  t - текущее время. Траектория колебаний Земли имеет вид окружности. Это ДЗ обнаружил Брадлей в виде кругового движения звёзд с периодом 1 год и объяснил аберрацией света, которая должна совершать движение с периодом один год, а это разве возможно. Аналогично, происходит кажущееся движение Солнца. 
2.3.  Обоснование ООЗ на основе известных фактов и  физических явлений 

Фактом, подтверждающим ООЗ,  является третье ДЗ Коперника.  Приведём цитату из его книги [1]: “Таким образом, отсюда следует третье деклинационное движение тоже с годовым обращением, но против последовательности знаков, то есть противоположно движению центра. Так оба эти почти равные друг другу и противоположные движения вместе делают, что ось Земли и наибольшая из её параллелей – экваториальный круг – смотрят приблизительно в одну и ту же часть мира, как будто бы они оставались всё время неподвижными”. Значение УС третьего ДЗ равно и противоположно значению УС второго ДЗ, их периоды равны одному году. Коперник описал  вращательную составляющую ООЗ, и объяснил, что из-за  третьего ДЗ ось Земли смотрит в одну точку.

Из-за ООЗ, возникли  известные физические явления (ФЯ), одни из них существуют, другие являются кажущимися, возникли из-за  методической ошибки  астрономических измерений.  Приведём известные ФЯ, с некоторыми комментариями, которые  подтверждают  существование ООЗ, подробно ФЯ обоснованы в публикациях [3, 4, 5].

 1). Ежегодное кажущееся перемещение Солнца вместе с ТВР по эклиптике в ДВР   обнаружил Евдокс (около 408 -355 годы до нашей эры) [14, 15].   Он назвал это ФЯ третьим ДС и описал  в своей геоцентрической системе мира. Известно, что ежегодное перемещение Солнца по эклиптике в ДВР равно длине окружности фигуры Земли  около 40000 км, которое она проходит за один год (оборот) при ООЗ по орбите. 

 Возможно,  Птолемей (около 87-165 годы н. э.)  ввел положение современной, начальной ТВР и  стал называть центр Солнца  в ДВР положением ТВР. Солнце в ДВР во времена Птолемея находилось в созвездии Овен, там сейчас находится начальная ТВР, а  текущая  ТВР  находятся в созвездии Рыбы [16].   Птолемей ошибочно полагал, что  причиной движения ТВР является смещение небесного экватора по эклиптике, эта причина  сохранилась и в современной науке. Небесный экватор и эклиптика это математические элементы (окружности), которые можно изобразить на рисунке они не могут совершать движение. С другой стороны возникает парадокс, ТВР движется вместе с Солнцем по эклиптике вокруг Земли, которая движется по орбите вокруг Солнца. Поэтому кажущееся движение ТВР может происходить только вокруг неподвижной Земли, а такое невозможно.. Современная наука ошибочно называет ежегодное кажущееся перемещение Солнца вместе с ТВР по эклиптике общей прецессией в долготе [17]. А в действительности это ФЯ вызвано ООЗ.

2). Предварение равноденствий Солнцем. Это ФЯ обнаружил Гиппарх (около 190 - 120 годы до нашей эры) [14. 15]. Предварение (по латыни есть  praecessio) по Гиппарху заключается в том, что каждый следующий ДВР наступает раньше, чем Солнце пройдёт полный круг от предыдущего ДВР. В действительности не Солнце, а Земля, в результате ООЗ, делает не полный круг (оборот)  по орбите.

       3). Состояние покоя на поверхности Земли. Это ФЯ возникло из-за того,  что УС  ОДЗ и ООЗ равны и противоположны по знаку, в результате этого,  УС поверхности Земли и окружная линейная скорость равны нулю, без учёта СВЗ. Поэтому   не ощущается ДЗ   вокруг Солнца с большой  скоростью, около 30 км/с.  

4). Неизменное направление оси СВЗ в азимуте.  Это ФЯ явление обосновал Коперник, УС   третьего ДЗ (ООЗ), которое компенсирует УС второго ОДЗ.  А СВЗ происходит вокруг её оси, поэтому ось Земли не изменяет своего направления в азимуте.  

5). Различие продолжительности сидерического и тропического года (периода) Земли. ОДЗ  вокруг Солнца происходит с одним постоянным периодом  Разность УС  сидерического и тропического периода равна вертикальной составляющей УС ООЗ, 0.78∙10-11 рад/c,.

6) Различие  УС вращение Земли  относительно Солнца и звёзд. УС СВЗ относительно Солнца  7.272206∙10-5 рад/c, а относительно звёзд  7.292115∙10-5 рад/c.  Различие УС СВЗ относительно Солнца и звезд составляет - 1.991∙10-7 рад/c.  Это различие УС равно УС вращательной составляющей ООЗ - 2∙10-7 рад/с, которая не учитывается при измерениях.  В действительности, Земля имеет одну абсолютную УС вращения в пространстве [ 4, 18]. 

            7). Различие синодического и сидерического периода планет. Это различие периодов вызвано не учётом ООЗ при измерениях. в  публикациях [4, 5], путём расчётов, это было обосновано Разность УС синодического и сидерического периода всех планет, включая Плутон и Луну, равна одному и тому же значению, а, именно,  1.991(10-7 рад/с.  То есть, равна УС вращательной составляющей ООЗ,  2(10-7 рад/с. Это убедительно подтверждает, что ООЗ проявляет себя в виде методической ошибки астрономических измерений. В действительности, различия синодического и сидерического периода планет нет. 

       8). Изменение времени  периодов (ИВП) спутников, при выходе из  тени, своих планет. Рёмер ошибочно, полагая, что ИВП  вызвано  скоростью  солнечного света (СС) [4, 6]. создал методику для измерения скорости СС [19, 20]. Известно, что  все спутники имеют ИВП при выходе из тени своих  планет, это ФЯ  вызвано методической ошибкой из-за не учёта ООЗ, а не скоростью СС. Автором выведена общая формула, определяющая ИВП  двух соседних спутников, в зависимости от параметров ООЗ и периода  спутника и   определены значения скорости СС, с учётом этой формулы, по методике Рёмера для 8 спутников Юпитера и двух Марса [4,6].  При расчётах получены разные значения, от 145669 км/с (Фобос) до 375470 км/с (Амальтея), якобы, скорости СС для каждого спутника. Например, для спутника Ио  получили значение около 300000 км/c, что подтверждает истинность расчётов.  Поэтому  методика Рёмера не пригодна для измерения скорости СС, а её значение, около 300000 км/с является ошибочным. Таким образом, ФЯ многократно подтвердили существование ООЗ. 

3.  Абсолютная УС вращения Земли в пространстве

Абсолютная УС вращения Земли  в пространстве состоит из двух УС.  Собственной УС  СВЗ и проекции УС  вращательной составляющей ООЗ  на ось  Земли.  В настоящее время УС СВЗ   имеет два разных значения относительно Солнца 7,272206∙10-5 рад/с и звёзд 7,292115∙10-5 рад/с. что является парадоксом. Разность этих УС (1.991∙10-7 рад/с) равна УС вращательной составляющей ООЗ  (2∙10-7 рад/с), которая проявляет себя в виде методической ошибки [ 4, 5]. 

Заметим, что в уравнениях Эйлера вращения Земли вокруг своего центра,  УС  по оси СВЗ состоит тоже из двух составляющих [17],  собственной  УС СВЗ и УС прецессии, вектор которой, с началом в центре Земли, перпендикулярен плоскости эклиптике. УС СВЗ имеет два значения, из-за того, что при определении УС допущена грубая ошибка. Продолжительности солнечных и звездных суток, 86400 с  и 86164.091 с, приняты за периоды СВЗ и по ним через  2ℼ определяют УС, поэтому имеем два значения УС.  Эти продолжительности суток не соответствуют периоду вращения Земли.  При постоянной УС СВЗ, она  повернётся, за время продолжительности солнечных суток, на угол больше, чем 360(, а за время продолжительности звёздных суток на угол меньше, чем 360(. Оба значения УС являются ошибочными и не соответствуют  значению абсолютной УС  

Были разработаны методы расчёта  значения абсолютной УС СВЗ, и определено её значение, которое составляет 7.290555·10-5 рад/с, а значение собственной  УС СВЗ составляет 7.308905·10-5 рад/с,  [ 4, 18]. Автором был проведён эксперимент по измерению абсолютной УС с помощью инерциальной системы.  Было подучено значение УС, равное 7.29·10-5 рад/с, которое близко совпадает с расчётным значением [4].  Значение абсолютной  УС подтверждено известными ошибками  спутниковых навигационных систем.  В их алгоритмах используется ошибочное значение УС СВЗ относительно звёзд [4, 21].   Все спутники в мире, в том числе ГЛОНАСС, имеют уходы и  одинаковую кажущуюся прецессию орбитальных плоскостей спутников.  Плоскости не являются материальными телами и реально отсутствуют в космическом пространстве. Разница относительной и абсолютной УС вращения Земли  равна 1.56·10-8 рад/с или 1.34784·10-3 рад/сутки. Проекция этой  УС на ось орбит спутников равна прецессии орбитальных плоскостей спутников. . 

Также были определены значения собственного периода (собственные сутки) 85966.17 с,  и абсолютного периода (абсолютные сутки) 86182.55 с. 

Заключение 

В результате исследований получены новые знания о ДЗ. Открыты и исследованы два новых ДЗ, которые названы ООЗ и дрейфом.  Установлена физическая сущность ООЗ, определены параметры и причина её  возникновения, дано многократное обоснование, на основе ФЯ, которые возникли из-за ООЗ.  Определён дрейф Земли, как вращающегося гироскопа, в результате ось Земли медленно сближается с осью орбиты. Дрейф Земли и её оси является астрономической причиной глобального изменения климата, чередования всемирных потопов и ледниковых периодов на Земле. Определено значение абсолютной УС вращения Земли в пространстве. Обосновано, что два разных значения УС относительно Солнца и звёзд являются ошибочными. Выведены уравнения траектории ДЗ относительно средней линии орбиты. Установлена и обоснована  методическая ошибка астрономических измерений.  Установлены три общих закона движения, действительных для Земли, Луны, планет и их естественных и искусственных спутников.  Получены и другие новые знания о ДЗ. 
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В статье приняты следующие сокращённые обозначения: ДЗ – движение Земли; ДВР – день   весеннего равноденствия; ИВП- изменение времени периода;; ОДЗ – орбитальное движение  Земли; ОО – орбитальная обкатка; ООЗ – орбитальная обкатка Земли; СВЗ – суточное вращение Земли; CC – солнечный свет; ТВР – точка весеннего равноденствия; УС – угловая скорость; ФЯ – физические явления.   

PAGE  
10

_1636659628.unknown

_1636748175.unknown

_1638638680.unknown

_1638638868.unknown

_1638605488.unknown

_1636661951.unknown

_1636644399.unknown

_1636644604.unknown

_1333301239.unknown

_1333301262.unknown

_1333301264.unknown

_1333301242.unknown

_1333213156.unknown

_1333221683.unknown

_1204578751.unknown

